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1. Obecné informace

1.1 Proc je tento montazni navod dilezity

Zakladnim principem bezpe¢ného pouzivani a bezporuchového provozu tohoto vyskové nastavitelného ramu je znalost zékladnich
bezpec¢nostnich pokynil a predpist. Tento montdzni navod obsahuje ty nejdulezitéjsi informace potfebné pro bezpe¢nou montaz a provoz
nastavitelného ramu. Bezpe¢nostni pokyny tykajici se tohoto ramu je nutno striktné dodrzovat.

1.2 Pouziti podle urceni

Tento vyskové nastavitelny ram Ize pouzit pouze jako pracovni desku, u které mizete sedét / stat v kancelarskych ¢i jinych vnittnich
prostorech. Dodrzujte zejména pokyny uvedené v oddile 2 ,,Bezpecnostni pokyny*“. Déti si nemusi nutné uvédomovat nebezpeci, jez muze
vzniknout, je-li rdm ponechdn bez dozoru Vyrobek nelze pouzit za jakymkoliv jinym u¢elem kromé vyse uvedeného. Vyrobce neodpovidé za
zadné Skody zptsobené nespravnym pouzitim tohoto ramu.

f Jakékoliv zmény nebo upravy, jez nejsou vyslovné schvaleny vyrobcem, mohou mit za nasledek neplatnost
opravnéni uzivatele k provozovani tohoto vyrobku.

2. Bezpecnostni pokyny

Pri instalaci a pouZivani elektrického vybaveni je tieba vidy dodrzovat zakladni bezpe¢nostni opatieni, aby se zabranilo riziku pozaru,
urazu elektrickym proudem nebo zranéni osob.

2.1 Bézna bezpecnostni opatieni
. Tento montazni navod a ndvod k pouziti vidy uchovavejte v blizkosti tohoto vyskové nastavitelného ramu.
. Zabrante détem v kontaktu se spotfebicem.
2.2 Pouziti vy$kové nastavitelného ramu
- Pfinastavovani vy$ky rimu smérem nahoru ¢i dolt se ujistéte, Ze nemize dojit ke kolizi s zddnou osobou ani jinym predmétem.
- Nepouzivejte vy$kové nastavitelny rdm na nerovném povrchu; v takovém pripadé ram nebude stabilni.
« Nikdy neptekracujte maximadlni povolené zatizeni tohoto vy$kové nastavitelného rdmu. Zkontrolujte prosim povolené zatizeni v oddilu 7
»Specifikace®.
« Ridici jednotka je urcena vyhradné pro dany linedrni pohon; nepouzivejte ptistroje neschvalené vyrobcem.
2.3 Zvlastni nebezpedi
- Pfimontdzi a provozu tohoto vyskové nastavitelného ramu se ujistéte, Ze je kolem ramu dostatek prostoru, a nemuze tudiz dojit ke kolizi v
zadném sméru.
. Pfiprovozu za ram netahejte, ani do néj netlacte a nezvedejte jej. Zejména zabrante jakémukoliv prekrouceni nosnych nozicek ramu.
« Zasuiite vidlici sitového kabelu do odpovidajici elektrické zasuvky. Pokud se zasunuti nedafi, obratte se na kvalifikovaného odbornika, ktery
vam s instalaci pomuze. Vidlici sitového kabelu v Zddném pripadé neménte.
. Berte prosim na védomi, Ze ovladaci skrifiku je mozno pripojit pouze k napéti uvedenému na §titku.
2.4 Co délat v mimoradné situaci
- Pokud si v souvislosti s vy$kove nastavitelnym ramem v§imnete ¢ehokoliv neobvyklého (napt. zvlastni zvuky), provoz ramu neprodlené
preruste.
- Opravu ramu smi provadét pouze odbornik. Vyskové nastavitelny rdm nepouzivejte, dokud nebude uspésné opraven.
.V pripadé jakékoliv jiné mimoradné situace se obratte na nas zakaznicky servis.
2.5 Udriba
« Tento vy$kové nastavitelny ram a jeho soucdsti vyzaduji pouze drobnou udrzbu; zddna zvlastni pravidelnd ddrzba neni tieba.
« Veskeré pripadné nefunkéni souc¢astky musi byt nahrazeny novymi originalnimi sou¢astkami vyrobenymi stejnym vyrobcem.
- Konstrukci tohoto vyskové nastavitelného ramu nijak neupravujte.
2.6 Cisténi
. Jednou tydné ram otfete suchym hadtikem.
. Kazdé dva tydny ram otfete vlhkym hadtikem za pouziti jemného ¢isticiho prostiedku.
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3. Obalovy material

3.1 Obalovy material

. Opatrné oteviete obal vyrobku. K otevieni nepouzivejte Zddné ostré nacini, které by mohlo poskodit sou¢astky uvnitf baleni.
« Zkontrolujte seznam v oddile 3.2., kde jsou uvedeny vSechny souéastky dodané s vyrobkem.

- Vsimnete-li si jakéhokoliv poskozeni nebo nespravnych soucastek, s montazi vyskové nastavitelného ramu nepokracujte.

Kartonova krabice o rozmérech (D:1080 mm x V:315 mm x $:180 mm)

3.2 Seznam soucastek

2
S
=,

Noha ramu (2 ks) Ram (2 ks) Koncova trubka (2 ks) Podlozka (2 ks)

c\ \slilz2ls
L

Spojovaci kabel (1 ks) Sitovy kabel (1 ks) Dalkové ovlddani (1 ks) Ovladaci jednotka (1 ks)

3.3 Seznam Sroubu

(e

[

{

\V4
M6x12 (12 ks) ST 4.2x16 (2 ks) ST 4.8x19 (8 ks)

A Jednotlivé soucastky uvedené vyse se v zavislosti na konfiguraci ramu mohou lisit.
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3. Obalovy material

3.4 Seznam Sroubovacich soucastek

Podlozka Odpovidajici $sroub (8 ks)

g M6x12

2
Ocel
3 g M6x16
4
5  Hlinik
M6x25
6 Plast
M6x30
Dalkové ovladani Odpovidajici $roub (2 ks)
1
ST 4.2x19
2
3
4 g ST 2.9x16
5
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4. Montaz

A Pfed zahdjenim montaZe tohoto vyskové nastavitelného ramu si pfectéte bezpecnostni pokyny v oddile 2.

4.1 Udaje k to¢ivému momentu

Maximalni to¢ivy moment
«  Maximalni to¢ivy moment Sroubu M6 = 6 Nm
«  Maximalni to¢ivy moment sroubu M8 = 6 Nm
- Maximalni to¢ivy moment $roubu M10 = 6 Nm
«  Srouby utahujte pouze ru¢né

4.2 Montaz krok za krokem

Krok ¢. 1 Krok ¢. 2

Smontujte horni ram a koncovou trubku dle nékresu vyse. Ptizptisobte délku horniho ramu vasim potfebam.

Krok ¢. 3 Krok ¢. 4

Khornimu rimu namontujte nohu dle ndkresu vyse. Namontujte k rimu podlozky dle nikresu vy3e. Srouby vhodné pro
P(’dmbf‘é tdaje tykajici se maximalnich otécek naleznete v montdaz podlozky jsou uvedeny na Seznamu sroubovacich soudastek.
oddile Udaje k tocivému momentu. Podrobné udaje tykajici se maximalnich otacek naleznete v oddile

Udaje k to¢ivému momentu.



4. Montaz

4.2 Montaz krok za krokem

Krok ¢. 5

K pracovni desce namontujte ram a horni ram pfipevnéte dle nakresu
vy$e. Podrobné udaje tykajici se maximalnich otacek naleznete v oddile
Udaje k to¢ivému momentu.
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Krok¢. 6

Namontujte drzak fidici jednotky dle nakresu vyse. Podrobné idaje
tykajici se maximalnich ota¢ek naleznete v oddile Udaje k tocivému
momentu.

Krok ¢. 7
K fidici jednotce pripojte kabel k motoru a sitovy kabel dle nakresu vyse.

Krok ¢. 9

Ke kabelu motoru pfipojte nohu ramu dle nakresu vyse.

A Dokud nebude montaz kompletni, nepfipojujte zafizeni

Krok ¢. 8

Namontujte drzak ridici jednotky dle ndkresu vyse.

Krok ¢. 10

K pracovni desce namontujte dalkové ovladani dle nékresu vyse.
Srouby vhodné pro montaz dalkového ovladani jsou uvedeny na
Seznamu $roubovacich soucastek. Podrobné udaje tykajici se
maximalnich otd¢ek naleznete v oddile Udaje k to¢ivému momentu.
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4. Montaz

4.2 Montaz krok za krokem

Krok ¢. 11

Provedte nastaveni nulovych hodnot.

Nastaveni nulovych hodnot:

Pred prvnim pouzitim tohoto vy$kové nastavitelného rdmu je nutno nastavit nejnizsi polohu pracovni desky na uplné minimum

Znovu stisknéte tlacitko v a drzte jej stisknuté. Priblizné po 5 vterinach se pracovni deska za¢ne pomalu posouvat smérem dolt, dokud

nedosahne té nejniz$i mozné polohy.
Uvolnéte tlacitko v. TTento elektricky vyskové nastavitelny ram mizete nyni zalit pouzivat.

5. Navod k pouziti

Pred pouzitim této konstrukce si pozorné prectéte nize uvedené pokyny.

Tlacitko pro nastaveni Pamétova pozice 1

Pamétova pozice 2 Pamétova pozice 3
lz| Nahoru E Dola

5.1 Nastaveni nulovych hodnot:

Uvolnéte tlacitko v. Tento elektricky vyskové nastavitelny ram muiZete nyni zalit pouzivat.
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A Poloha nulovych hodnot je pribliZné o 5 mm niZe nez vyska ramu nastavena z vyrobniho zavodu.

5.2 Obecné pokyny k provozu:
Tato funkce vim umozni posouvat rim smérem nahoru ¢i dold.
Stisknéte tlacitko W nebo W a drzte jej stisknuté, dokud pracovni deska nedosahne vami pozadované vysky.

ey xr

f’l Ram se bude automaticky posouvat nahoru nebo doli, dokud neuvolnite dané tlacitko ¢i dokud ram nedosahne té nejvyssi

5.3 Umisténi zarazky v podobé zasuvkové jednotky a police:
Pomoci téchto dvou prvki lze omezit pohyb pracovni desky (napf. umisténim zdsuvkové jednotky pod pracovni desku). Zasuvkové jednotka omezi
pohyb v dolnich pozicich, police zase v hornich pozicich. Pokud nastavite zarazku v podobé zasuvkové jednotky, tato pozice bude brana jako ta

Pro umisténi zarazky v podobé zasuvkové jednotky a police postupujte dle pokynt nize:

Upravte polohu vyskové nastavitelného ramu tak, aby odpovidala pozadované pozici, kde bude umisténa zasuvkova jednotka ¢i police. Za timto
ti¢elem stisknéte tlacitko W nebo A, dokud ram nedosahne pozadované pozice.

Obé tlacitka (A a V) tisknéte po dobu 10 vtefin. Ridici jednotka dvakrat cvakne v pozici, kde dojde k ulozen{ pozice zasuvky & police.

i E Zasuvkovou jednotku Ize umistit pouze v dolni poloviné pozic a polici zase pouze v téch hornich. Toto nastaveni musi byt

provedeno oddélené pro zasuvkovou jednotku i pro polici!

5. Zakladni navod k pouziti

Pro vyjmuti zardzky v podobé zasuvkové jednotky odstrante police postupujte dle pokynt nize:

Pro deaktivaci dolni zarazky (zdsuvkové jednotky) posurite ram do libovolné pozice v dolnich pozicich. Pro deaktivaci police horni zarazky (police)
posuiite rdm do libovolné pozice v hornich pozicich. Za timto tcelem stisknéte tlacitko A nebo W, dokud ram nedosdhne pozadované pozice.

Obg¢ tlaitka (A a W) tisknéte po dobu 10 vtefin. Ridici jednotka jednou cvakne v pozici, kde dojde k deaktivaci pozice zdsuvky &i police.

A Toto nastaveni musi byt provedeno oddélené pro zasuvkovou jednotku i pro polici!

5.4 Ulozeni pozice pracovni desky:
Tato funkce vam umozni uloZit si pfednastavenou vysku pracovni desky. Na jedné pamétové pozici lze ulozit jednu vyskovou pozici
pracovni desky. UlozZeni pozice provedte nasledovné:

Nastavte si pracovni desku do pozadované vysky. Na displeji se zobrazi vyska pracovni desky (napt. 73 cm).
Stisknéte tla¢itko pro nastaveni (S). Na displeji se zobrazi S --.
Stisknéte pozadované tlacitko pamétové pozice (napf. 2). Na displeji se zobrazi S 2.

Nastavena pozice pracovni desky je nyni uloZena pod zvolenym tlacitkem pamétové pozice.

5.5 Nastaveni pracovni desky na ulozenou pozici:
Tuto funkci miiZzete pouzit pro nastaveni vysky pracovni desky na jednu z ulozenych
pozic. Pro nastaveni vy$ky na jednu z ulozenych pozic postupujte nasledovneé:

Stisknéte pozadované tladitko pamétové pozice (napf. 2) a drzte jej stisknuté. Pracovni deska se za¢ne pohybovat zvolenym smérem, dokud
nedosédhne pozadované vysky dle dané uloZené pozice.

Dojde-li k uvolnéni tla¢itka pred dosazenim cilené pozice, pohyb pracovni desky se prerusi, pricemz vysky dle dané uloZené pozice nebude
dosazeno.

Pracovni deska dosahla vysky dle dané ulozené pozice. Nyni muiZete tlacitko pamétové pozice uvolnit. Na displeji se zobrazi aktualni (ulozena)
pozice pracovni desky.
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6. Programovatelné dalkové ovladani — navod k pouziti

A Nasledujici nastaveni smi provadét pouze fadné vyskoleny personal.

6.1 Vstup do nabidky nastaveni

Pro vstup do nabidky nastaveni za ticelem zmény nastaveni fidici jednotky postupujte nasledovné:
Stisknéte tlacitko S a drite jej stisknuté po dobu péti vtefin. Na displeji se zobrazi ,,S-X*.

. Displej za¢ne blikat.

. Pro volbu parametru, ktery si prejete zménit, stisknéte tlagitko pro pohyb nahoru ¢i doli (A & V).
Pro vstup do nabidky nastaveni stisknéte tlacitko S.

6.2 Zména zobrazeni pozice pracovni desky (symbol cm nebo palce)
Pro zménu zobrazeni pozice pracovni desky ze symbolu centimetrt na palce nebo naopak postupujte nasledovné:

. V nabidce nastaveni zvolte ,,S-1°.
Pro vstup do nabidky nastaveni stisknéte tlacitko S.

. Pro volbu pozadovanych parametri stisknéte tlagitko pro pohyb nahoru ¢i dold (A & W). Symbol ,,0“ na displeji vyjadiuje centimetry,
kdezto ,,1“ vyjadfuje jednotku palce.
Pro dokonceni nastaveni stisknéte tlacitko S.

6.3 Inteligentni systém ochrany pro pohyb pracovni desky smérem nahoru

Pro nastaveni citlivosti inteligentniho systému ochrany pro pohyb pracovni desky smérem nahoru postupujte nasledovné:

. V nabidce nastaveni zvolte ,,S-3.

. Pro vstup do nabidky nastaveni stisknéte tlacitko S.
Pro volbu pozadovanych parametrii stisknéte tla¢itko pro pohyb nahoru ¢&i doltt (A & V). Symbol ,,0“ na displeji vyjadiuje uzamknuti
systému, kdezto ,,1“ vyjadfuje nejnizsi citlivost a ,,8 nejvyssi citlivost systému.

. Pro dokonéeni nastaveni stisknéte tlacitko S.

6.4 Inteligentni systém ochrany pro pohyb pracovni desky smérem dola

Pro nastaveni citlivosti inteligentniho systému ochrany pro pohyb pracovni desky smérem dolt postupujte nasledovné:

. V nabidce nastaveni zvolte ,,S-4“.
Pro vstup do nabidky nastaveni stisknéte tlacitko S.

. Pro volbu pozadovanych parametri stisknéte tlagitko pro pohyb nahoru ¢i dolt (A & V). Symbol ,,0 na displeji vyjadiuje uzamknuti
systému, kdezto ,,1“ vyjadfuje nejnizsi citlivost a ,,8 nejvyssi citlivost systému.

. Pro dokonceni nastaveni stisknéte tlacitko S.

6.5 Zména zobrazeni vySky pracovni desky

Pro zménu zobrazeni vysky pracovni desky na displeji, aniz by doslo ke zméné skute¢né pozice pracovni desky, postupujte nasledovné:
V nabidce nastaveni zvolte ,,S-5%

. Pro vstup do nabidky nastaveni stisknéte tlacitko S.
Pro dpravu &isla zobrazujictho vysku uvedenou na displeji stisknéte tlacitko pro pohyb nahoru ¢i dolt (A & V).
Pro dokonceni nastaveni stisknéte tlacitko S.

6.6 Zamknuti ¢i odemknuti programovatelného dalkového ovladani
Pro zamknuti ¢i odemknuti programovatelného dalkového ovladani postupujte nasledovné:

. Stisknéte tlacitko S a tlacitko pro pohyb dolt (V) a drite jej stisknuté po dobu péti vtefin.

. Na displeji se zobrazi symbol ,,Loc”, coz znamena, Ze doslo k uzamknuti dalkového ovladani.
. Stisknéte tlacitko S a tlacitko pro pohyb nahoru (A) a drzte jej stisknuté po dobu péti vtefin.
. Na displeji se zobrazi udaj o vysce, coz znamens, ze doslo k odemknuti dalkového ovladani.

rvr

6.7 Resetovani fidici jednotky na nastaveni z vyrobniho zavodu
Pro pouziti konfigurované ridici jednotky nebo jiné identické elektrické ridici jednotky pro nastaveni vysky zpét za
pouziti nastaveni z vyrobniho zavodu postupujte nasledovné:

. Stisknéte tlacitka pro pohyb nahoru dolt (A & W) a drite je stisknuta po dobu deseti vtefin.
. Na displeji ridici jednotky se zobrazi ,,bi” a za¢ne blikat symbol ,,000”.
. Stisknéte tlacitko pro pohyb dolt (W) a drite jej stisknuté, dokud se na displeji nezobrazi vyska pracovni desky. Ridici jednotka je nyni

prenastavena na puvodni nastaveni z vyrobniho zavodu.

Pokud doslo k vyméné jednoho ¢i vice motora v ramci systému, Fidici jednotka musi byt znovu ru¢né pfenastavena na
nastaveni z vyrobniho zavodu!

10
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7. Co délat v pripadé poruchy?

vevs

«  Mozné pri¢iny poruch a jak je opravit svépomoci
. Chybova hlaseni na displeji dalkového ovladani

7.1 Mozné priciny poruch a jak je opravit svépomoci

Nohy ramu nefunguji

Mozna pricina Odstranéni

= Sitovy kabel neni pfipojen = Zasunte sitovy kabel fadné do fidici jednotky

= Nohy nejsou pripojeny k ramu = Pripojte kabel k motoru k fidici jednotce a k nohdm ramu
= Spatny kontakt se sitovou zastrékou = Zkontrolujte vechna pripojeni

= Vadnd fidici jednotka = Vyméiite fidici jednotku

= Vadné dalkové ovladani = Vymeénte dalkové ovladani

Nohy ramu se pohybuji pouze jednim smérem
Mozna pric¢ina Odstranéni

= Doslo k vypadku elekttiny nebo odpojeni = Nastaveni nulovych hodnot (je-li pohyb mozny pouze smérem dolu)
sitového napéjeni béhem pohybu ramu

= Vadna ridici jednotka = Vyménte fidici jednotku
= Vadné dalkové ovladani = Vyménte dalkové ovladani
= Vadnd noha rdmu = Vyménte nohu ramu

Nefunkéni Fidici jednotka nebo dalkové ovladani

Mozna pri¢ina Odstranéni

= Sitovy kabel neni pripojen = Zasunte sitovy kabel fadné do fidici jednotky
= Diélkové ovladani neni pfipojeno = Zapojte radné fidici jednotku

= Vadn4 ridici jednotka = Vyménte fidici jednotku

= Vadny sitovy kabel = Vyménte sitovy kabel

= Vadné délkové ovlddani = Vyménte dalkové ovladani

= Spatny kontakt se sitovou zéstrékou = Zkontrolujte vSechny spoje

= Doglo k vystaveni ptisobeni kapalin / politi ddlkového ovladani = Vyménte délkové ovladani

7.2 Chybova hlaseni (pouze v pfipadé externiho dalkového ovladani s displejem)
Na displeji se zobrazuje hlaseni HOT.

Mozna pric¢ina Odstranéni

= Ridici jednotka je vybavena = Vyckejte, dokud nedojde ke zchlazeni fidici jednotky a na displeji
ochranou proti prehrati. Prehrati zpusobilo se jiz nebude zobrazovat hldseni HOT. Chytr4 fidici jednotka SPFE bude nyni opét
preruseni funkce fidici jednotky provozuschopna.

"



MONTAZNI NAVOD

7. Co délat v pripadé poruchy?

Na displeji se zobrazuje hlaseni E + kod hlaseni
UPOZORNENT: (Zobrazuje-li se odlisny kéd hlaseni, obratte se prosim na zakaznicky servis)

Mozna piicina Odstranéni
= Doglo k interni zavadé fidici jednotky = Postupujte dle pokynt v nésledujicim seznamu
Kéd
chyb’(zvel}o Poznamka Reseni
hlaseni
EO1 = Hlavni sitové napéti je vy3si nez 45 V Zkontrolujte hlavni napajen{
E02 = Odchylka vysky mezi $rouby piesahuje 1 cm Spustte funkei znovu
EO4 = Vadné pfipoj e dalkového ovladdni nebo Zkontrolujte kabel k dalkovému ovladéni
chyba komunikace
- - = V piipadé zobrazovéni pozice zarazek Uvolnéte tlacitko a znovu ho stisknéte
EO6 = Problém se sitovym pfipojenim, nizi napéti nez 20 V Vymeérte sitovy kabel nebo jej zkontrolujte
EO7 = Oc}lrana v pfipadé niz$tho napéti v sitovém kabelu Zapnéte znovu napdjeni
nez 20V
EO8 = Pii pohybu pracovni desky zafizeni naklorite. Spustte funkci znovu
HOT = Prili§ vysoka teplota u sitového pripojeni nebo provoz Vvekeite na zchlazend zafizeni a spustte iei znova
delsi nez po dobu 2 minut v pribéhu 18 minut yexRa) P )9
EN = Motor 1 neni pfipojen Zkontrolujte kabel
E12 = Chyba v aktudlni vzorkovaci frekvenci Motoru 1 Vyménte ovlddaci panel
E13 = Chybéjici faze u Motoru 1, faizové vodi¢e odpojeny Provéite, zda je motor spravné pfipojen k fazim
E14 = Porucha vedeni v Motoru 1, vedeni odpojeno Zkontrolujte signal veden{ nebo vyméiite kabel
E15 = Doslo k vnitfnimu zkratu u Motoru 1 Vyménte motor
E16 = Uzamknuty rotor v Motoru 1 Spustte funkci znovu
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7. Co délat v pripadé poruchy?

Kod
chybového .
hlagenj Pozndmka
E17 = Motor 1 $patny smér provozu
E18 = Motor 1 pfetizen
E21 = Motor 2 neni piipojen
E22 = E Motor 2 Chyba v aktudlni vzorkovaci frekvenci
E23 = Chybgjici faze u Motoru 2, faizové vodice odpojeny
E24 = Porucha vedeni v Motoru 2, vedeni odpojeno
E25 = Doslo k vnitfnimu zkratu u Motoru 1
E26 = Uzamknuty rotor v Motoru 2
E27 = Motor 2 $§patny smér provozu
E28 = Motor 2 pfetizen
E40 = Nedostate¢nd funkce ovladace v celém obvodu
E41 = Chyba signalu v obvodul
E42 = Chyba paméti
E43 = Chyba senzoru

MONTAZNI NAVOD

Reseni

Prepnéte vedeni motoru nebo hlavni vedeni
Snizte zatizeni

Zkontrolujte kabel

Vyméte ovladaci panel

Provéfte, zda je motor spravné pripojen k fazim
Zkontrolujte signél vedeni nebo vyménte kabel
Vyménte motor

Spustte funkci znovu

Prepnéte vedeni motoru nebo hlavni vedeni
Snizte zatizeni

Zkontrolujte kabel

Zkontrolujte kabel nebo vymérite ovlada¢

Vyménte ovladac¢

Vyménte ovladac

fi Dojde-li k odpojeni sitového kabelu nebo Fidici jednotky béhem provozu motoru, mizZe byt nutno prenastavit displej na

nulové hodnoty.
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